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Die Nichteinhaltung dieses Hinweises kann schwere Personen- oder
Sachschaden zur Folge haben

Achtung! Gefahr!

Die Nichteinhaltung dieses Hinweises kann schwere Personen- oder

Sachschaden durch elektrischen Strom zur Folge haben.
Gefahr durch Stromschlag

Lesen Sie diese Anleitung vor Beginn der Montage- und Installations-
arbeiten sorgfaltig durch!

Alle an Einbau, Inbetriebnahme und Verwendung dieses Produkts
Beteiligten sind verpflichtet, diese Anleitung den parallel oder
nachfolgend beteiligten Gewerken bis hin zum Endgebraucher oder
Betreiber weiterzugeben. Bewahren Sie diese Anleitung bis zur
endgiiltigen AuBerbetriebsetzung auf!

Inhaltliche oder gestalterische Anderungen kénnen ohne vorherige
Ankiindigung durchgefiihrt werden!
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1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Kampmann KaControl Regeleinheiten sind nach dem Stand der Technik und
anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut. Dennoch kann es bei der
Verwendung zu Gefahren fiir Personen oder Beeintrachtigungen des Gerats oder
anderer Sachwerte kommen, wenn das Gerat nicht sachgemall montiert und in
Betrieb genommen wird oder nicht bestimmungsgeman eingesetzt wird.

Einsatzbereiche
Der KaController darf nur als Raumbediengerat in Verbindung mit Kampmann-
Systemen eingesetzt werden.

KaController sind ausschlieBlich einsetzbar

- in Innenrdumen (z. B. Wohn- und Geschéaftsrdume, Ausstellungsraume

etc.)

KaController sind nicht einsetzbar

- im AuRenbereich,

- in Feuchtrdumen wie Schwimmbé&dern, in Nassbereichen,

- in Raumen in denen Explosionsgefahr herrscht,

- in RGumen mit hoher Staubbelastung,

- in Rdumen mit aggressiver Atmosphare

Katherm Bodenkanéle und Venkon Ventilatorkonvektoren sind aus-schlielich in
Innenrdaumen (z.B. Wohn- und Geschaftsrdume, Ausstellung-sraume etc.)
einzusetzen. Nicht einsetzbar in Feuchtrdumen wie Schwimm-badern oder
draulRen.

Waéhrend des Einbaus sind die Produkte gegen Feuchtigkeit zu schitzen. Im
Zweifelsfall ist der Einsatz mit dem Hersteller abzustimmen. Eine andere oder
dartber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgeman.

Fir hieraus resultierende Schaden haftet allein der Betreiber des Gerats. Zur
bestimmungsgeméafien Verwendung gehdrt auch das Einhalten der Hinweise zur
Montage, die in dieser Anleitung beschrieben sind.

Fachkenntnisse

Die Montage dieses Produkts setzt Fachkenntnisse im Bereich Heizung, Kihlung,
Liftung und Elektrotechnik voraus. Diese Kenntnisse, die in der Regel in einer
Berufsausbildung in den genannten Berufsfeldern gelehrt werden, sind nicht
gesondert beschrieben. Schaden, die aus einer unsachgemafien Montage
entstehen, hat der Betreiber zu tragen.

Der Installateur dieses Gerats soll aufgrund seiner fachlichen Ausbildung
ausreichende Kenntnisse besitzen Uber

- Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften

- Richtlinien und anerkannte Regeln der Technik, z. B. VDE Bestimmungen, DIN-
und EN-Normen.

Zweck und Geltungsbereich der Anleitung

Diese Anleitung enthalt Informationen zur Integration von Kampmann KaControl
Regeleinheiten in vorhandene MODBUS-Netzwerke. Die Informationen, die diese
Anleitung enthalt, kénnen ohne Vorankiindigung geandert werden.
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2 Wichtige Informationen / Sicherheitshinweise

Installation und Montage sowie Wartungsarbeiten an elektrischen Geraten diirfen
nur von einer Elektrofachkraft im Sinne der VDE durchgefiihrt werden.

Der Anschluss ist gemal den giltigen VDE-Bestimmungen und den Richt-linien
des EVU auszuflhren.

Bei Nichteinhaltung der Vorschriften und der Bedienungsanleitung koénnen
Funktionsstérungen mit Folgeschaden und Personengefdhrdung entstehen. Bei
Falschanschluss besteht durch Vertauschen der Drahte Lebensgefahr! Vor allen
Anschluss- und Wartungsarbeiten sind alle Teile der Anlage spannungsfrei zu
schalten und gegen Wiedereinschalten zu sichern!

Lesen Sie diese Anleitung in allen Teilen durch, damit eine ordnungsge-mafRe
Installation und einwandfreies Funktionieren des KaControllers gegeben ist.

Beachten Sie unbedingt folgende sicherheitsrelevante Hinweise:

® Schalten Sie alle Anlagenteile, an denen gearbeitet wird spannungsfrei.

® Sichern Sie die Anlage gegen unbefugte Wiedereinschaltung!

® Bevor Sie mit Installations-/Wartungsarbeiten beginnen, warten Sie nach
Ausschalten des Gerates den Stillstand des Ventilators ab.

® Achtung! Rohrleitungen, Verkleidungen und Anbauteile kénnen je nach
Betriebsart sehr heil oder sehr kalt werden!

® Fachkrafte mussen aufgrund ihrer Ausbildung unter anderem ausreichend
Kenntnisse besitzen uber:

Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften

Richtlinien und anerkannte Regeln der Technik, wie z.B. VDE-

Bestimmungen

DIN- und EN-Normen

Unfallverhitungsvorschriften VBG, VBG4, VBG9a

DIN VDE 0100, DIN VDE 0105

EN 60730 (Teil 1)

Vorschriften (TABs) der ortlichen EVU

o
(@]

OO0OO0O0O0

Wahrend des Einbaus sind die Produkte gegen Feuchtigkeit zu schitzen. Im
Zweifelsfall ist der Einsatz mit dem Hersteller abzustimmen. Eine andere oder
darliber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaf. Fir hieraus
resultierende Schaden haftet allein der Betreiber des Gerates. Zur
bestimmungsgemalfen Verwendung gehdrt auch das Einhalten der Hinweise zur
Montage, die in dieser Anleitung beschrieben sind.

Veranderungen am Gerit

Fihren Sie ohne Ricksprache mit dem Hersteller keine Veradnderungen, Umbau-
oder Anbauarbeiten am KaController, an Katherm Bodenkanalen und an Venkon
Ventilatorkonvektoren  durch, da hierdurch die Sicherheit und die
Funktionstiichtigkeit beeintrachtigt werden kann.

Fihren Sie keine MaRnahmen am Gerat durch, die nicht in dieser Anleitung
beschrieben sind. Bauseitige Anbauten und die Leitungsverlegung muss fir die
vorgesehene Systemeinbindung geeignet sein!
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3 Einfithrung

Das MODBUS-Protokoll ist daftir entwickelt, Daten aus fest definierten Datenbereichen zu lesen oder in diese zu
schreiben. Es ist nicht vorgeschrieben, welche Daten in welchem Datenbereich stehen; diese Information muss
geratespezifisch definiert werden. Die konkrete Definition fur ein Gerat ist das MODBUS-Profil des Gerates. Mit
Kenntnis des MODBUS-Profils kann ein MODBUS-Master (Client) auf die Daten des MODBUS-Slaves (Server)
zugreifen. Das vorliegende Dokument beschreibt das MODBUS-Profil fir KaControl Gerate, das KaControl MODBUS
Profil.

Die Kommunikation erfolgt nach dem Master-Slave-Verfahren. Die Kommunikation wird immer vom Master (PC, SPS,
0.a.) durch eine Anfrage begonnen. Jeder Slave hat eine Adresse (gliltiger Bereich 1 — 207), die einmalig vergeben
werden muss. Erkennt ein Slave, dass seine Adresse (Slave-ID) vom Master angesprochen wurde, reagiert er
entsprechend. Der Slave sendet daraufhin immer eine Antwort. Die Slaves kommunizieren niemals untereinander. Sie
sind auch nicht in der Lage eine Kommunikation mit dem Master zu beginnen.

Diese Anleitung beschreibt ausschlieflich die notwendigen Leistungen und Einstellungen zur fehlerfreien
Kommunikation mittels einer MODBUS-Schnittstelle.

Funktionen, wie z. B. das Begrenzen der maximalen Lifterdrehzahl, sind in dieser Anleitung nicht beschrieben und
missen der Installationsanleitung des jeweiligen Produktes enthommen werden.

Es wird ausdriicklich darauf hingewiesen, dass die Vorgaben aus den Installationsanleitungen der Kampmann Produkte
zu beachten sind.

KaControl-Steuerplatinen werden standardmafiig ohne MODBUS-Schnittstellen-Karte ausgeliefert. Die spatere
Nachristung ist jederzeit mdglich, wobei die notwendige Leitungsverlegung (siehe Abschnitt 5) friihzeitig geplant und
ausgefuhrt werden muss.
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4 Leitungsverlegung

4.1 Allgemeine Hinweise

Alle Kleinspannungsleitungen sind auf kirzestem Wege
zu verlegen.

Eine raumliche Trennung von Kleinspannungs- und
Starkstromleitung ist, z. B. durch metallische Trennstege
auf Kabelbihnen, zu gewahrleisten.

Als Kleinspannungs- und Busleitungen sind
ausschlief3lich abgeschirmte Leitungen zu verwenden.
Alle BUS-Leitungen missen linienférmig verlegt werden.
Eine sternférmige Verdrahtung ist nicht zulassig (Bild
rechts).

Der KaController wird Uber eine Busverbindung an die
jeweilige KaControl-Steuerplatine angeschlossen.

Die MODBUS-Schnittstellenkarten missen in das
jeweilige Gerat eingesteckt und Uber eine Busverbindung
miteinander verbunden werden.

Als BUS-Leitungen sind abgeschirmte, paarig verseilte
Leitungen zu verwenden, z.B. CAT.5 (AWG23), aber
mindestens gleichwertig.

Bei der Verlegung der Busleitungen ist die Bildung
von Sternpunkten, z. B. in Abzweigdosen,

zu vermeiden. Die Leitungen sind an den Geraten
durchzuschleifen!

Richtig!
Linienformige Verlegung der Busleitungen

Falsch!
Sternformige Verlegung der Busleitungen
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4.2 Kampmann Ventilatorkonvektor Venkon mit MODBUS-Schnittstellenkarten

Kampmann Ventilatorkonvektor Venkon
mit MODBUS-Schnittstellen

Automations -
ger . Controller
b
Modbus RTU
Master
Raumregelung 1
3
maximale Lange Busverbindung : 30m
2% maximale Anzahl der Geréte in einer Regelzone _: 6 Stck.
'Fiihrungsger . Folgeger . Folgeger . Folgeger . Folgeger . ' Folgeger .
I 2| 2| 2+ || 2 || 2|
Lssrsimsnssom """
3 3 3 3 3x
3*
Raumregelung 2 Raumregelung n
3
maximale Lange Busverbindung :30m maximale Lange Busverbindung : 30m
maximale Anzahl der Geréte in einer Regelzone : 6 Stck | P maximale Anzahl der Geréte in einer Regelzone : 6 Stck |
.F\'Jhrungsgsr . Folgeger . ’ Fihrungsger . Folgeger .
| 2| | 2|
L Busverbindung 30m
3 3 3r

An den einzelnen Regelteilen ist die Anzahl der erforderlichen
Anschlussaderninkl . Schutzleiter ben .

* Abgeschirmte Leitung (z.B. IY(ST)Y, 0.8 mm), getrennt von
Starkstromleitungen verlegen

** Abgeschirmte, paarig verseilte Leitungen , z.B. CAT5 (AWG23),
mindestens gleichwertig , getrennt von Starkstromleitungen
verlegen

Maximal zuldssige Leitungslangen
Gesamtlange Busleitungen zwischen den Ventilatorkonvektoren

R |

B Abschiusswiderstand 1200

Hinweis :

@ RS485-Modbus Karte

Die Folgegerate kommunizieren mit dem Filhrungsgerét ausschliellich tber
die 2-adrige KaControl -Busverbindung und nicht Gber die Modbus -

Verbindung !

Gesamtlange Busleitung zwischen Raumbediengerat und Fiihrungsgerat

Gesamtlange Busleitung der MODBUS-Verbindungen

max. 30m
max. 30m

max. 500m
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4.3 Kampmann Bodenkanal Katherm mit MODBUS-Schnittstellenkarten

Kampmann Bodenkanal Katherm

KaControl mit MODBUS-Schnittstellen

Automations -
e Controller

M

b4
Modbus RTU

Master
Raumregelung 1
maximale Lénge Busverbindung : 30m
3** maximale Anzahl der Gerzte in einer Regelzone  : 6 Stck.

:Fuhurmger . Folgeger . Folgeger . Folgeger . Folgeger . ' Folgeger .
| 2+ || 2| || padll| 2|
Lsaiammamgson "

3 3 3w 3w 3
3w

Raumregelung n Raumregelung n

maximale Lange Busverbindung : 30m maximale Lange Busverbindung : 30m

o maximale Anzahl der Ger&te in einer Regelzone : 6 Stck. D maximale Anzahl der Geréte in einer Regelzone  : 6 Stck|
.F\'h'mgsger . Folgeger . IFil'rmgsger, Folgeger .
| 2| | 2o |
L T — Lsiamamsson "
3 3w 3

An den einzelnen Regelteilen ist die Anzahl der erforderlichen

Anschlussaderninkl . Schutzleiter angegeben .

* Abgeschirmte Leitung  (z.B. IY(ST)Y, 0.8 mm), getrennt von

Starkstromleitungen verlegen

** Abgeschirmte , paarig verseilte Leitungen , z.B. CAT5 (AWG23),
mindestens gleichwertig , getrennt von Starkstromleitungen

verlegen

|
|
I Hinweis:
|
|

| Verbindung !

j Abschlusswiderstand 120Q

@ RS485 -Modbus Karte

Die Folgegeréte kommunizieren mit dem Fihrungsgerét ausschlieflich tber
die 2-adrige KaContral -Busverbindung und nicht (iber die Modbus -

Maximal zul

dssige Leitungslédngen

Gesamtlange Busleitungen zwischen den Bodenkanalen

Gesamtlange Busleitung zwischen Raumbediengerat und Fihrungsgerat
Gesamtlange Busleitung der MODBUS-Verbindungen

max. 30m
max. 30m

max. 500m
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4.4 Abschlusswiderstiande in einem MODBUS-System

An den offenen Kabelenden (erster und letzter Teilnehmer in einem Bussystem) entstehen Leitungsreflexionen.
Diese sind um so stérker, je groRer die gewahlte Baudrate ist. Um die Reflexionen méglichst gering zu halten, sind
Abschlusswiderstande zu setzen. Durch die Widerstande wird ein definiertes Ruhepotential erreicht.

* Die Busleitungen zwischen den MODBUS-Karten
missen linienférmig ausgeflihrt werden.

* Vor Setzen der Abschlusswiderstande ist die
Steuereinheit spannungsfrei zu schalten.

* An der ersten und letzten MODBUS-Karte in
einer Buslinie muss ein Abschlusswiderstand
zwischen  den Klemmen ,+ und ,-°
angeschlossen werden.

e Widerstandswert Abschlusswiderstand: 120 Ohm

%

Gerét#n

J@ =E
@’
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5 Montage MODBUS-Karten

5.1 Bodenkanal Katherm

Die Steuerplatine zur Aufnahme der MODBUS-Karte ist
eingebaut in der Steuereinheit im Bodenkanal. KaControl

Steuereinheit
Zum Aufstecken der MODBUS-Karte die Steuereinheit \
offnen und die MODBUS-Karte auf die KaControl-

Steuerplatine stecken.

Fir ,alle” Arbeiten an der Steuereinheit ist der
Katherm Bodenkanal spannungsfrei zu schalten.

Modbus-Karte

Steuerplatine
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5.2 Ventilatorkonvektor Venkon

* Die Steuerplatine zur Aufnahme der MODBUS-Karte ist
eingebaut im Elektroschaltkasten.

. Der Elektroschaltkasten befindet sich hinter einem
Seitenpfosten und ist immer gegeniberliegend zu den
Ventilbaugruppen montiert. Elektro-
schaltkasten
e Zum Aufstecken der MODBUS-Karte den
Elektroschaltkasten 6ffnen und die MODBUS-Karte auf
die KaControl-Steuerplatine stecken.

+ Die Demontage der Seitenpfosten ist folgendermalien
auszufihren:

o Offnen Sie die Bedienklappe

O Loésen Sie die Blechschrauben an der Innenseite
der Seitenverkleidung

O Heben Sie die Seitenverkleidung vorsichtig
ca. 20 mm an, bis diese sich aus der Halterung I8st.

O Lésen Sie den Seitenpfosten in Zugrichtung.

O Sollte ein Bedienelement (Ausfiihrung -C2) in die
Verkleidung integriert sein, ist das Kabel durch
Loésen des verpolungssicheren Steckers zu trennen

O Stellen Sie die Verkleidung an einen sicheren Ort

Far ,alle® Anschlussarbeiten ist der KaControl-
Venkon spannungsfrei zu schalten.

Steuerplatine Modbus-Karte

10
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6 Adressierung

6.1 Allgemeines

Jede KaControl-Steuerplatine mit einer MODBUS-Karte muss adressiert werden. Die MODBUS Slave-ID der jeweiligen
Steuerplatine ist mittels des KaController zu konfigurieren.

Fir spatere Service- und Wartungsarbeiten ist die MODBUS Slave-ID mittels eines Aufklebers auf der Steuerplatine
und in ein sep. Tabelle mit Angabe ,Einbauort Steuerplatine — MODBUS Slave-ID* zu dokumentieren.

Uber die MODBUS Slave-ID werden die einzelnen KaControl-Steuerplatinen von der (ibergeordneten Automations-
station angesprochen.

6.2 Konfiguration der MODBUS Slave-ID

Zur Einstellung der MODBUS Netzwerkadresse
sind folgende Bedienschritte auszufiihren:

1. Der KaController ist auszuschalten durch: M &
B Driicken der ON/OFF-Taste - e
oder E I_E
B Driicken des Navigators fir min. 5 Sek. M
oder <] IE:I_IEI
B Drehen des Navigators links herum bis =
OFF angezeigt wird

2. Aufrufen des Servicemenus durch Driicken
des Navigators fur mindestens 10 Sekunden.
Im Display wird in Sequenz der Hinweis
,Para“ und anschlieRend ,CODE" mit dem
Wert 000 eingeblendet.

3. Durch Drehen des Navigators das Passwort
(Code) 22 anwahlen und durch Driicken des
Navigators bestatigen.

Sie befinden sich nun in der Serviceebene 1
und auf dem Display wird die aktuelle
Softwareversion (P000=...) angezeigt.

4. Durch Drehen des Navigators den Parameter
P92 (Zugang zur Serviceebene 2) anwahlen
und den Wert P92=66 einstellen.

Sie befinden sich nun in der Serviceebene 2
und koénnen durch Drehen des Navigators die
Parameter gemafR Tabelle eintragen.

5. Das Einstellen von Parametern ist nun Uber
den Navigator moglich. pgl- ﬁ

6. Einstellen von Parametern:

B Durch Drehen des Navigators den
Parameter anwahlen

B Durch Dricken des Navigators den
Editiermodus aufrufen

B  Durch Drehen des Navigators den
gewunschten Wert einstellen

B Durch Driicken des Navigators den
neuen Wert abspeichern

7. Es gibt 3 Optionen das Servicemenu zu

cl
T
T

\r/l?f:l,i?sen und die Standardansicht aufzu R
B Fir langer als 2 Minuten keine Be- CadE

dienung tber den Navigator ausfiihren

B Fir min. 5 Sekunden den Navigator ge-
druckt halten

B Durch Drehen des Navigators die
Anzeige ,ESC*" im Display anwahlen und
die Anwahl durch Driicken des Navi-
gators bestatigen

11
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Parametereinstellung der KaControl-Steuerplatine zur Aktivierung der MODBUS-Kommunikation

Funktion Standard Min Max Einheit Bemerkung

P054 0 = KaControl Protokoll 0 0 1 -
1 = MODBUS-Protokoll

Zur Kommunikation einer KaControl-Steuerplatine in
einem MODBUS-Netzwerk muss der Parameter P054

auf P054=1 gestellt werden!
P069 Slave-ID im MODBUS-Netzwerk 1 0 207 -

7 Konfiguration der MODBUS-Schnittstelle der Mastereinheit (PC, SPS, etc.)

Zur Kommunikation mit den KaControl MODBUS-Schnittstellen muss die Schnittstelle des MODBUS-Raster geman der
nachstehenden Tabelle eingestellt werden:

Konfiguration der MODBUS-Master-Schnittstelle

Transmission Mode: RTU, Master Mode
Baud Rate: 9600

Word Length: 8

Parity: NONE

Stop Bits: 2

12
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8 MODBUS-Gerateprofil (Datenpunkttabellen)

Aus den Tabellen kdnnen die Register-Adressen und die Protokoll-Adressen entnommen werden.
Eine SPS oder ein Bedienpanel arbeitet in der Regel mit den Register-Adressen. In dem eigentlichen
Telegramm wird die Protokoll-Adresse verwendet.

Alle Datenpunkte sind in der Tabelle ,Output Holding Registers, Registeradresse 40001 — 4999 gespeichert.

SHORT ist hierbei ein 16 Bit Integer — Wert. Der SHORT-Wert belegt 1 Register.

8.1 Ventilatorkonvektor Venkon

Datenpunktbeschreibung protocol address register address data type
Temperaturfiihler B1 70 40071 short
Temperaturfihler im RBG 71 40072 short
Temperaturfiihler B2 72 40073 short
Temperaturfihler B3 73 40074 short

RO
RO
RO
RO

Regelfiihler 74 40075 short

Betriebsart 198 40199 short
O=Automatik

1=ohne Funktion

2=Kihlen

3=ohne Funktion

4=L{ften

5=Heizen

6=ohne Funktion

Ventilator 199 40200 short
O=LUufterautomatik

1=Lufterstufe 1

2=L Ufterstufe 2

3=Lufterstufe 3

RO
RW

RwW

Gerate EIN/AUS 201 40202 short

Geratestorung 204 40205 short
1=EEPROM defekt

2=keine Funktion

3=Raumflhler defekt

4=Fihler B2 oder B3 defekt

5=keine Funktion

6=Kondensatalarm

7=Motorstérung

Digitale Meldungen 209 40210 short
1=Wert DI1

2=Wert DI2

4=Wert DI3

8=Wert DI4

16=Wert DI5S

32=Heizanforderung

64=Kulhlanforderung

Auswertung uber die Automationsstation
Bsp:

Wert = 33

DI1=1

Heizanforderung aktiv

Umschaltung Eco/Tag 210 40211 short
Temperatursollwert 211 40212 short

13
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8.2 Bodenkanal Katherm

Datenpunktbeschreibung

Temperaturfihler Al1

protocol address
70

register address
40071

data type
short

RO

Temperaturfiihler im RBG
Temperaturfiihler Al2
Temperaturfuhler AlI3

71
72
73

40072
40073
40074

short
short
short

RO
RO
RO

Regelfiihler

Betriebsart
O=Automatik
1=ohne Funktion
2=Kihlen
3=ohne Funktion
4=Liften
5=Heizen
6=ohne Funktion

Ventilator
0=AUS
1=LUfterstufe 1
2=Lufterstufe 2
3=Lufterstufe 3
4=L Ufterstufe 4
5=Lifterstufe 5
6=Automatik

Gerate EINJAUS

Geratestorung
1=Regelftihler defekt
2=Motorstdérung
3=Raumfrostschutz
4=Kondensatalarm
5=ohne Funktion
6=FUhler defekt
7=Geréatefrostschutz
8=EEPROM defekt
9=ohne Funktion

Digitale Meldungen

1=Wert DI1

2=Wert DI2

4=Wert Al1 (wenn konfiguriert als DI)
8=Wert Al2 (wenn konfiguriert als DI)
16=ohne Funktion
32=Heizanforderung
64=Klhlanforderung

Auswertung Uber die Automationsstation
Bsp:

Wert = 33

DI1=1

Heizanforderung aktiv

74
198

199

201
204

209

40075
40199

40200

40202
40205

40210

short
short

short

short
short

short

RO
RW

RW

RW
RO

RO

Umschaltung Eco/Tag
Temperatursollwert

210
211

14

40211
40212

short
short

RW
RW



XAKaControl - MODBUS RTU

9 Bedienung KaController

Der KaController steuert die breite Angebotspalette der Kampmann-Systeme. Der KaController ist mit aktuellster
Technologie ausgestattet und bietet dem Anwender die Mdglichkeit, die Klimatisierung von Gebauden den individuellen
Bedirfnissen anzupassen.
Fir jeden Wochentag konnen bis zu zwei Einschalt- und Ausschaltzeiten konfiguriert werden, so dass eine
bedarfsgerechte Raumtemperaturregelung durch den Anwender eingestellt werden kann.

Produkteigenschaften:

integrierter Temperaturfihler

grof¥flachiges LCD-Multifunktions-Display
LED-Hintergrundbeleuchtung automatisch schaltend
grof3e Sieben-Segment-Anzeige zur Visualisierung der
Raumsollwerttemperatur

Echtzeituhr mit integrierten Zeitschaltprogrammen

2 Ein- und 2 Ausschaltzeiten pro Tag

Alarmanzeige im Display

individuell veranderbare Grundanzeige
Druck-/Drehnavigator mit Endlos-Dreh-/Rastfunktion
Einknopfbedienung aller Funktionen mdglich
Anschluss von Kampmann Systemkomponenten Uber
Busverbindung

passwortgeschitzte Serviceebene
sprachunabhangige Darstellung, international einsetzbar
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9.1 Funktionstasten, Anzeigeelemente

KaController mit Funktionstasten 1. Display mit LED-Hintergrundbeleuchtung
Typ 3210002
Typ 3210004 2. ON/OFF-Taste (je nach Einstellung)
- EIN / AUS (Werkseinstellung)
1 - Ecobetrieb / Tagbetrieb
3. TIMER-Taste
2 o <L - Uhrzeit einstellen
guro SSS * % AT - Zeitschaltprogramme einstellen
o [ o o
[ | o o 4. ESC-Taste
3 5 @EE:EE “ 5B - zurtick zur Standardansicht
- 5. Navigator
- Anderung von Einstellungen
4 - Aufrufen der Menls

6. MODE-Taste
5 - Betriebsarten einstellen

(Deaktiviert bei 2-Leiter Anwendungen)

7. LUFTER-Taste
KaController ohne Funktionstasten - Luftersteuerung einstellen
(Einknopfbedienung)
Typ 3210001
Typ 3210003

L S
|.—| T
o o | o |

-088H6 *2

MO TU WE TH FR SA SU

Alle Menus kénnen lber den Navigator angewahlt und eingestellt werden.

Die LED-Hintergrundbeleuchtung wird 5 Sekunden nach der letzten Bedienung am KaController automatisch
ausgeschaltet. Uber eine Parametereinstellung kann die LED-Hintergrundbeleuchtung dauerhaft deaktiviert werden.

16



XAKaControl - MODBUS RTU

Symbole LCD-Display

43 @2 @n 1o ©

Anzeige Sollwert Raumtemperatur
Aktuelle Uhrzeit
Zeitschaltprogramm aktiv

Wochentag

Alarm
AIEEE) AENN) AEEE) AN O

N e | e

O = | == | =

0888 9~

Angewahlte Funktion ist gesperrt
Ecobetrieb +%2
Sollwerteinstellung aktiv

D
(=
-'
o]
~
~—~
~
o
b}
c
4
a
0N O b W DN~

4> moTuweT rnsasy 9 Vorgabe Lifteransteuerung Auto-0-1-2-3-4-5
(65— 0 0 10 Betriebsart Liiften

11 Betriebsart Kiihlen

12 | Betriebsart Heizen

13 Betriebsart Automatische Umschaltung

Heizen/Kihlen

Die auf dem Display dargestellten Symbole sind abhangig von der Anwendung (2-Leiter, 4-Leiter, etc.) und den
eingestellten Parametern.
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9.2 Bedienung

Der KaController wird Gber den Navigator und die Funktionstasten bedient.

Die Funktionen, die tGber den Navigator aufgerufen und eingestellt werden kénnen, sind in beiden Ausfliihrungsvarianten
(mit seitlichen Funktionstasten, ohne seitliche Funktionstasten) identisch, so dass zum besseren Verstandnis in der
nachfolgenden Bedienungsanleitung die Abbildung des KaControllers mit den seitlichen Funktionstasten verwendet
wird.

Die unterschiedlichen Auswahlmenus werden Uber den Navigator oder die seitlichen Funktionstasten angewahlt.

Menuauswahl iiber Navigator

8 & Navigator Navigator Navigator Navigator G
= 1M 1x 2 3 Sekunden 3 Sekunden O 3 Sekunden —
A IEIIS Driicken Driicken | e - Driicken N &5 - Driicken -
B —_— [ ) Iemsmm—

Standard- Lufter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten
Meniiauswabhl iiber Funktionstasten
ESC-Taste LUFTER-Taste TIMER-Taste TIMER-Taste MODE-Taste
1x 1x 1x 2x 1x
Driicken Driicken Driicken Driicken Driicken
§ e % e S
c 10° - on o - =

o IB0S sBOS oS
Standard- Liifter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten

Wenn langer als 3 Sekunden keine Bedienung liber den Navigator oder die Funktionstasten erfolgt, wird die letzte
Werténderung abgespeichert und die Standardansicht aufgerufen.
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9.2.1 Steuerung Ein- und Ausschalten

Nach dem Einschalten der Steuerung wird im Display

M &% die Standardansicht mit dem aktuellen Raum-
— == temperatursollwert und der eingestellten Luifterstufe
= Irre angezeigt.

I 1

Nach der ersten Inbetriebnahme des KaControllers wird die
Uhrzeit in der Standardansicht nicht angezeigt (siehe
Auswahlmenii ,Zeiteinstellung®).

Standardansicht

Steuerung ausschalten:

ﬁ é& Es gibt 3 Optionen die Steuerung auszuschalten:
=1 1. Driicken Sie die ON/OFF-Taste
(i 2. Drehen Sie den Navigator links herum bis OFF

angezeigt wird
3. Halten Sie den Navigator gedriickt bis OFF angezeigt
wird

Standardansicht

Steuerung einschalten:
Es gibt 2 Optionen die Steuerung einzuschalten:

1. Drucken Sie die ON/OFF-Taste
2. Dricken Sie den Navigator

CJ
TI
T

Ansicht Steuerung AUS
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9.2.2 Temperatureinstellung

Der Temperatursollwert wird ausgehend von der Standardansicht eingegeben.

Um die Standardansicht aufzurufen, driicken Sie die ESC-Taste oder flihren Sie fir 3 Sekunden keine Bedienung am
KaController durch.

g % Navigator = Navigator Navigator Navigator R
= 1x - 3 Sekunden 3 Sekunden Am 3 Sekunden R
. - - on - -
- 1805 Driicken Driicken L B0S Driicken TR0 Driicken
L _ = ! _ 2ED
Standard- Liifter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten

Temperatursollwert einstellen:

Durch Drehen des Navigators in der Standardansicht kénnen
Sie einen neuen Temperatursollwert einstellen.
ﬁ Durch Dricken des Navigators wird der Einstellwert
tbernommen und die Standardansicht aufgerufen.

1
—— I
r

Wenn ldnger als 3 Sekunden keine Bedienung (iber den
Navigator oder die Funktionstasten erfolgt, wird die letzte
Wertdnderung abgespeichert und die Standardansicht
aufgerufen.

Standardansicht

Einstellung Temperatursollwert
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9.2.3 Liiftereinstellung

Um das Auswahlmenii ,Liftereinstellung® aufzurufen, driicken Sie die LUFTER-Taste (Schnellzugriff) oder verwenden
Sie den Navigator.

Aufrufen des Menus ,Liftereinstellung® mittels Navigator:

Navigator Navigator Navigator Navigator

:::' ﬁ'—:lwc 5 1 )l(( 3 gelll(u:den 3 ge_ll(ulilden Dﬂ 3 gelll(u:den -
- IBOS rucken rucken o BOS rucken - BOS rucken
B =) | ) mmmmmmam—
Standard- Lufter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten

Im Automatikbetrieb wird die Raumtemperatur zunachst mit natirlicher Konvektion und anschlieend durch eine
stetige Anpassung der Lufterdrehzahl geregelt.
Zusatzlich hat der Anwender die Moglichkeit, die Liifterstufen Auto-0-1-2-3-4-5 je nach Anforderung einzustellen.

Durch Driicken des Navigators in der Standardansicht schaltet
das Display in das Menu ,Liftereinstellung®.

Die gewilinschte Lufterstufe Auto-0-1-2-3-4-5 koénnen Sie
—=— auswahlen, indem Sie den Navigator drehen.

Durch Driicken des Navigators aktivieren Sie die ausgewahlte
Lufterstufe.

Lifterstufe 3

Wenn ldnger als 3 Sekunden keine Bedienung lber den Navigator erfolgt, wird die letzte Wertdnderung abgespeichert
und die Standardansicht aufgerufen.
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9.2.4 Zeiteinstellung

Um das Auswahlmenu ,Zeiteinstellung® aufzurufen, driicken Sie die TIMER-Taste 1x (Schnellzugriff) oder verwenden
Sie den Navigator.

Aufrufen des MenUs ,Zeiteinstellung” mittels Navigator:

o Navigator = Navigator Navigator Navigator EER
= = 1x - 3 Sekunden 3 Sekunden = = 3 Sekunden R
| 5= Driicken Driicken | - Driicken LJII '5 Driicken
B —_— [ ) Emmmm——
Standard- Liifter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten

Uhrzeit einstellen:

Mit Hilfe des Navigators stellen Sie folgende Werte ein:
1. Aktuelle Stunde
2. Aktuelle Minute
— 3. Aktueller Wochentag

Nach Bestétigung des aktuellen Wochentags durch Driicken
des Navigators wird automatisch das Auswahlmeni
LZeitschaltprogramme* aufgerufen.

Ansicht Zeiteinstellung Wenn lénger als 7 Sekunden keine Bedienung (iber den
Navigator oder die Funktionstasten erfolgt, wird die letzte
Wertdnderung abgespeichert und die Standardansicht
aufgerufen.

Nach der ersten Inbetriebnahme des KaControllers wird die
Uhrzeit in der Standardansicht nicht angezeigt.
Erst nach Einstellung der Uhrzeit wird in der Standardansicht
die aktuelle Uhrzeit angezeigt!

t Werden die Werte - - : - -“ fiir Stunde und Minute eingetragen,
wird die Echtzeituhr deaktiviert und die Uhrzeit in der
Standardansicht ausgeblendet.

seT

Einstellung zum Aus-
blenden der Uhrzeit in
der Standardansicht
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9.2.5 Zeitschaltprogramme (ZSP)

Der KaController bietet die Mdglichkeit, programmierte Ein- und Ausschaltzeiten Uber ein Zeitschaltprogramm (ZSP)
auszufiihren, falls Raume nur wahrend bestimmter Tageszeiten klimatisiert werden sollen.

Im Gegensatz zu herkdmmlichen Thermostatreglern kénnen Sie mit dem KaController nicht nur eine Ein- und
Ausschaltzeit wahlen, sondern zwei Ein- und Ausschaltzeiten pro Tag einstellen.

Vor Parametrierung der Ein- und Ausschaltzeiten ist die Uhrzeit im Auswahlmenii ,Zeiteinstellung” einzustellen.

ZSP-Matrix
ONA1 OFF1 ON2 OFF2 Der KaController kann pro Wochentag 2 Einschalt- und 2
Ausschaltzeiten verwalten.
MO 6:00 18 : 00 --l-- --:=-- | Die Ein- und Ausschaltzeiten kdnnen blockweise oder fiir jeden
TU 6: 00 18 : 00 et e Tag einzeln vorgegeben werden.
WE 6:00 18:00  --:-- --i--
TH 6:00 18:00 e ==i=-  Durch das Zeitschaltprogramm wird die Steuerung geméR den
FR 6:00 18 : 00 e __._. | Zeiteintrdgen ein- und ausgeschaltet.
: ’ ’ ’ Nach Abschaltung der Steuerung durch das ZSP hat der

SA 8:00 14 : 00 - --: == | Anwender die Méglichkeit, die Steuerung liber die ON/OFF-
SU . L L __.__  Taste oder den Navigator einzuschalten.

Beispiel flur ein Wochenzeitschaltprogramm

ON = Zeitschaltprogramm EINSCHALTEN
OFF = Zeitschaltprogramm AUSSCHALTEN

1 = Zeitschaltprogramm Nr. 1

i |I @ 2 2 = Zeitschaltprogramm Nr. 2
® it 'B" 3 | Uhrzeit fir Einschaltzeit/Ausschaltzeit
G} E:DD‘ © 4 Wochentag
@ﬂmﬁﬁﬂ Ist keine Ein- oder Ausschaltzeit in der ZSP-Matrix einge-
5 tragen, wird das Symbol "Uhr" in der Standardansicht
ausgeblendet.
Anzeigeelemente im Auswahlmenii Ist keine Ein- oder Ausschaltzeit in der ZSP-Matrix einge-
Zeitschaltprogramme tragen, wird das Symbol "Uhr" in der Standardansicht
ausgeblendet.

Nachfolgend ist der schematische Ablaufplan fiir die Einstellung der Zeitschaltprogramme (ZSP) dargestellt. Die
Aktionen 1-4 werden im nachsten Abschnitt ndher beschrieben.
Aktion 3 Aktion 4
Elngabe Eingabe
Aktion 1 Aktion 2

E|nschaltzelt =l | Ausschaltzeit
ZSP-Nr. 1 ZSP-Nr. 1
ZsP > Eingabe Eingabe
Startmaske Wochentag ZSP-Nr.
Elngabe Eingabe

Einschaltzeit | === | Ausschaltzeit
ZSP Nr. 2 ZSP-Nr. 2

Aktion 3 Aktion 4

Um das Auswahlmenii ,Zeitschaltorogramme* zu verlassen, driicken Sie in der ZSP-Startmaske den Navigator fiir 3
Sekunden oder fiihren Sie fiir 15 Sekunden keine Bedienung am KaController durch.
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Um das Auswahlmenl ,Zeitschaltprogramme® aufzurufen, driicken Sie die TIMER-Taste 2x (Schnell-Zugriff) oder
verwenden Sie den Navigator.

Aufrufen des MenUs ,Zeitschaltprogramme® mittels Navigator:

I 1 -
—l

ZSP-Startmaske

Eingabemaske ZSP-Nr.

Eingabemaske Einschaltzeit

o -

< B05

Zeitschalt-
programme

Aktion 1:

Durch Drehen des Navigators wahlen Sie einen Wochentag fir
den Sie eine Ein- oder Ausschaltzeit programmieren mochten.

Sie haben die Mdglichkeit die Wochentage blockweise (MO-FR,
SA-SU, MO-SU) oder einzeln auszuwahlen.

Durch Driicken des Navigators wird der Einstellwert

(Bsp.: MO-FR) Ubernommen und die nachste Eingabemaske
aufgerufen.

Aktion 2:

Durch Drehen des Navigators wahlen Sie die Nummer des
Zeitschaltprogramms (Nr.1 oder Nr. 2).

Durch Driicken des Navigators wird der Einstellwert (Bsp.: ZSP-
Nr. 1) tibernommen und die nachste Eingabemaske aufgerufen.

Aktion 3:

Durch Drehen des Navigators stellen Sie die gewiinschte
Einschaltzeit ein.

Nach Einstellung der Minuten wird durch Dricken des
Navigators die eingestellte Einschaltzeit Gbernommen und die
Eingabemaske fir die Ausschaltzeit der gewahlten ZSP-Nr.
aufgerufen.
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Aktion 4:

Durch Drehen des Navigators stellen Sie die gewinschte
o o | Ausschaltzeit ein.

Nach Einstellung der Minuten wird durch Dricken des
Navigators die eingestellte Ausschaltzeit ibernommen und
moruwenien die ZSP-Startmaske aufgerufen

(-> Aktion 1).

Eingabemaske Ausschaltzeit

Um eingetragene Ein- und Ausschaltzeiten zu I6schen muss der jeweilige Wochentag und die dazugehérige ZSP-Nr.
aufgerufen werden (Aktion 1 + Aktion 2). Die eingetragene Ein- oder Ausschaltzeit ist durch den Wert ,, - -:- -“ zu
ersetzen (Aktion 3 + Aktion 4).

Wichtig: Das blockweise L6schen von Zeiteintrdgen ist nicht méglich!

Das Uberschreiben von Zeiteintragen ist jederzeit méglich und kann sowohl blockweise als auch fiir jeden Tag
ausgefihrt werden.

Die Ein- und Ausschaltzeiten sollten nur fiir jeden Tag einzeln abgefragt werden. Das blockweise Abfragen der Ein-
und Ausschaltzeiten ist bei unterschiedlichen Zeiteintrdgen fiir die jeweiligen Wochentage nicht méglich und die Zeit
wird mit - -:- -“ dargestellt!

Um das Auswahlmenii ,Zeitschaltorogramme* zu verlassen, driicken Sie in der ZSP-Startmaske den Navigator fiir 3
Sekunden oder fiihren Sie fiir 15 Sekunden keine Bedienung am KaController durch.

Uber die MODBUS-Schnittstelle ist ein Zugriff auf das Zeitschaltprogramm im KaController nicht méglich.
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9.2.6 Betriebsarten (Mode-Taste)

Um das Auswahlmeni ,Betriebsarten® aufzurufen, driicken Sie die MODE-Taste (Schnellzugriff) oder verwenden Sie
den Navigator.

Aufrufen des Mends ,Betriebsarten” mittels Navigator:

- Navigator = Navigator Navigator Navigator R
EI e 1x - 3 Sekunden 3 Sekunden on 3 Sekunden I
o - - n - - -
B0 Driicken Driicken e Driicken <805 Driicken
= = = ! — == |
Standard- Liifter- Zeit- Zeitschalt- Betriebs-
ansicht einstellung einstellung programme arten

Die Betriebsart kann je nach Parametereinstellung mittels des Navigators eingestellt werden.

Betriebsart Automatik: Die Steuerung schaltet automatisch in einem 4-Leiter-System zwischen Heizbetrieb und
Kuhlbetrieb unter Einhaltung einer neutralen Zone um.

Betriebsart Heizen: Die Steuerung arbeitet ausschlieRlich im Heizbetrieb.

Betriebsart Kuhlen: Die Steuerung arbeitet ausschlieRlich im Kihlbetrieb.

Durch Drehen des Navigators im Auswahlmeni Betriebsart
kann die gewlinschte Betriebsart ausgewahlt werden.

ﬁ Durch Driicken des Navigators aktivieren Sie die ausgewahlte
Betriebsart.

Einstellung
Betriebsart Heizen

Die MODE-Taste ist bei 2-Leiter Anwendungen gesperrt, da die Betriebsart Heizen und Kiihlen (iber einen externen
Kontakt oder einen Anlegefiihler vorgegeben wird. Die Einstellung der Betriebsart tiber den KaController ist in 2-Leiter
Anwendungen standardméafig nicht méglich.

Wenn lédnger als 3 Sekunden keine Bedienung lber den Navigator erfolgt, wird die letzte Wertdnderung abgespeichert
und die Standardansicht aufgerufen.
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10 Alarmmeldungen
Der KaController zeigt Funktionsstérungen durch die in den nachfolgenden Tabellen angegebenen Alarmmeldungen
an. Die Alarmmeldungen werden nach Prioritat im Display angezeigt.

Im Alarmfall notieren Sie die Alarmmeldung und kontaktieren Sie, fir eine schnelle Fehlerbehebung, das zustandige
Personal (Anlagenverwalter oder Installateur/Wartungstechniker) .

10.1 Katherm

Alarmtabelle Katherm QK

Code Alarm Prioritat
% _%_5___-- A11 Regelfiihler defekt 1
I_I I EI A12 Motorstérung 2
A13 Raumfrostschutz 3
A14 Kondensatalarm 4
- A15 Genereller Alarm 5
A16 Fahler Al1, Al2 oder Al3 defekt 6
A17 Geratefrostschutz 7
Ansicht Alarm ,Motorstérung* A18 EEPROM defekt 8
A19 Offline Slave im CANbus Netzwerk 9
10.2 Venkon
Alarmtabelle Venkon
ﬁ _é@__ Code Alarm Prioritat
=:||—| “ AO01 EEPROM defekt 1
ll—l J A03 Raumfihler defekt 2
AO04 Fihler B2 oder B3 defekt 3
fa) A06 Kondensatalarm 4
AQ7 Motorstérung 5

Ansicht Alarm ,Motorstérung*
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10.3 KaController Steuerelektronik

Alarmtabelle KaController Steuerelektronik

Code Alarm
ﬁ ég—- tAL1 Temperatursensor im KaController defekt

I— I:H :I tAL3 Echtzeituhr im KaController defekt

= T tAL4 EEPROM im KaController defekt

= Cn Kommunikationsstérung mit der ext. Steuerplatine

[a

Ansicht Alarm Sollten Stérungen der KaController Steuerelektronik gleichzeitig auftreten,

»Echtzeituhr im KaController defekt* werden die Alarmmeldungen abwechselnd im Display dargestellt.
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